
 

1 

 

 راهنمای فنی

با ترانسمیتر کامپکت   UCS3سری اولتراسونیک  هایسطح سنج
استاندارد هایسیگنال با اندازه گیری پیوسته و غیرتماسی سطوح مایع و جامد حجمی و ارسال 

 

 
    

هایی مافوق صوت هستند که با ارسال امواج صوتی به سطح مواد و دریافت آنها، اطلاعات گیرنده -، فرستندهUCS3سری  های اولتراسونیکسنج سطح

در  ،گر آن در بدنه سنسور تعبیه شدهای دمای محیط که حسبه همراه اطلاعات لحظه هاکنند. این دادهمخابره می خودرا به ترانسمیتر  ی سطحمربوط به الگو

و یا دیجیتال  20mA-4های استاندارد مانند باشد که به صورت خروجیگیری میاطلاعات مربوط به فاصله مورد اندازه ،ازش شده و نتیجه آنترانسمیتر پرد

اندازی درجه حفاظت نفوذی، حفاظت سیستمی، راه، افزایش UCS2نسبت به سری  ،UCS3ی سری سنسورها یاز جمله مزایای اصل باشند.قابل ارسال می

افزایش دقت باعث  UCS3باشد. همچنین طراحی صنعتی سنسورهای سری تر و نیز امکان اضافه نمودن ماژول تنظیم و نمایشگر محلی میه و ایمنساد

شده که از مهمترین پارامترهای انتخاب یک سنسور سطح سنج و پایداری در شرایط سخت مانند وجود بخارات و تلاطم در سطح مواد  اندازه گیری

 باشد.التراسونیک می
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 کاربردهای عمومی
 گیری پیوسته و بدون تماس سطح مواد سیال، خمیری و مواد جامد اندازه

 داخل حوضچه ها، سیلوها و تانکرها پودری دانه درشت

  سیلوهای حاوی مواد غذاییمناسب از لحاظ بهداشتی برای 

 متر 51گیری سطح مواد تا ارتفاع حداکثر مناسب برای اندازه 
 های با بخارات اسیدیهای معمولی و محیطبرای محیط قابل استفاده 

 های عمومیویژگی
 کمترین نیاز به تعمیر و نگهداری با توجه به غیر تماسی بودن روش 

  اتوماتیک سرعت صوت و دارای سنسور دمای داخلی جهت تصحیح
 گیری دقیق فاصلهاندازه

  آمیدو پلی 316های مختلف آلومینیومی، استیل پکیجساخته شده در 

  دارای حفاظت نفوذیIP67 

  20-کارکرد در رنج دمایی°C  90تا°C 

 های فنیویژگی

 تغذیه سنسور:
 15-30 VDC 

 توان مصرفی:
  وات 2تا  1/5در شرایط کارکرد معمول 

  وات 3در بدترین شرایط حداکثر 

 گیری:رنج اندازه
 5رنج کمینه و یا فاصله مرده : 

UCS3-XXX :18cm 
  متر بسته به مدل سنسور اولتراسونیک انتخابی  51رنج بیشینه تا حداکثر

 و همچنین میزان جذب صوت توسط محیط 

 UCS3-AXX :4m  2برای سیالات وm 2برای جامدات حجمی 
 UCS3-BXX :7m  3برای سیالات وm برای جامدات حجمی 
 UCS3-CXX :10m  5برای سیالات وm برای جامدات حجمی 
 UCS3-DXX :15m  7برای سیالات وm برای جامدات حجمی 

 گیری:اندازه رزولوشن
 3mm  

 ها:خروجی
  20-4خروجی آنالوگmA  و پرتRS485 

 تنظیم پارامترهای سنسور:
  های تعداد پالس برداری،فاصله نمونهتنظیم پارامترهای سنسور مانند

 افزار مربوطهنرمقدرت فرستندگی و ... توسط  ارسالی،
                                                           

1 - Dead Range 
 های غیر پودریمواد جامد با دانه - 2
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 طراحی و عملکرد سیستم -1
 گیریقانون اندازه -1-1

 
 

 رنج ماکزیمم در جامدات حجمی رنج ماکزیمم در سیالات (BD)رنج مینیمم  سنسور
UCS3-AXXX 18cm 4m 2m 
UCS3-BXXX 18cm 7m 3m 
UCS3-CXXX 18cm 10m 5m 
UCS3-DXXX 18cm 15m 7m 

فاصله زمانی بین این گردند. توسط خود سنسور دریافت می سمت سطح مواد منتشر شده و پس از انعکاس،امواج صوتی توسط سنسور اولتراسونیک به     

نسور و سطح مواد ، فاصله بین سطح انتهایی سcو سرعت صوت  tشود. با استفاده از پارامترهای گیری میاندازه پردازشگر دستگاهتوسط  (t)ارسال و دریافت 

 شود:محاسبه می

D=C.t/2 

 توان مقادیر را به واحدهای مطلوب مانند سطح، حجم و درصد تبدیل نمود.می Dبا استفاده از  
 

 تصحیح سرعت صوت -1-2

)بدنه قیف سنسور(  دستگاهداخل پکیج  NTC، یک سنسور دما از نوع و افزایش دقت اندازه گیری جهت جبران تغییرات سرعت صوت نسبت به تغییرات دما
 تعبیه شده است. 

 

 فاصله مرده -1-3
( قرار گیرد. دلیل این موضوع ویژگی 5در تصویر  Fگیری )محدوده تواند در محدوده اندازهای است که نمیگیری، فاصلهفاصله مرده و یا حداقل فاصله اندازه

نشان داده  BDبا  5باشد. طبق این خاصیت اکوهای ارسالی از سنسور تا محدوده مشخصی )فاصله مرده( که در تصویر سنسورهای اولتراسونیک می 5گذرای
 نشان داده شده است. 2در تصویر  UCS3گیری و یا فاصله مرده سنسورهای اولتراسونیک سری باشند. حداقل رنج اندازهشده، قابل ارزیابی می

 
                                                           

1 - Transient characteristic 

 :1تصویر
 

BD فاصله مرده و یا رنج کمینه در نظر کرفته شده :
 ،برای سنسور

D (DISTANCE) فاصله بین سطح انتهایی سنسور :
 ، و سطح مواد

E (TANK HEIGHT) فاصله سنسور تا سطح :
 ،خالی تانکر

F :گیریمحدوده اندازه، 
L (LEVEL)میزان سطح و یا عمق مواد : 

 در  BDر فاصله مرده و یا امقد -2تصویر

 UCS3سنسورهای سری 
(R  )نقطه مرجع سنسور در نظر گرفته شده است 
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 ورودی سنسور -2
 رنج اندازه گیری -2-1

رفته شود:گبایست شرایط سنسور به روش زیر در نظر ها دارد. جهت تخمین این رنج میگیری مؤثر سنسورها بستگی به شرایط کارکرد آنرنج اندازه  

 (1و  4، 3، 2ول اگیری در پروسه )طبق جدمیزان تضعیف امواج برای مواد مورد اندازه تعیین -5

 با یکدیگر به دست آمده از جداولجمع کردن مقادیر تضعیف   -2

 5تعیین رنج واقعی سنسور با قرار دادن میزان تضعیف کل در نمودار  -3

 1جدول

 سطح سیال میزان تضعیف
0db آرام 

 مواج 10dbتا  5

 تلاطم قوی )مثال: همزن( 20dbتا  10

 کف آلود 30dbتا  20

 2جدول

 سطح سیال میزان تضعیف
40db )سخت و خشن )مثال: قلوه سنگ 

 نرم و پودری )مثال: ذغال سنگ، سیمان، پودر سنگ( 60dbتا  40

 3جدول

 گرد و غبار میزان تضعیف
0db محیط بدون گرد و غبار 
5db محیط با گرد و غبار کم 

 محیط با گرد و غبار زیاد 20dbتا  5

 4جدول

 روی سطح ریزپوششی از ذرات  میزان تضعیف
0db عاری از پوشش 

 پوشش نازک 10dbتا  5

 پوشش ضخیم 20dbتا  10

 5جدول

 اختلاف دما بین سنسور و سطح مواد میزان تضعیف
0db  درجه سانتیگراد 21تا 

 درجه سانتیگراد 41تا  10dbتا  5

 درجه سانتیگراد 81تا  20dbتا  10

 

1نمودار   

 
 : UCS3-Bگیری برای سنسور سری حداکثر رنج اندازه مثال:

   40 ~سیلوی حاوی قلوه سنگdb 

  5 ~پرده پوششی نازکی از ذرات ریزdb 

  5 ~محیط با گرد و غبار کمdb 

 3mماکزیمم رنج اندازه گیری برای این سنسور با شرایط ذکر شده تقریباً برابر است با  5که طبق نمودار  50dbمجموعاً 
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 فرکانس کاری -2-2

 سنسور فرکانس کاری
40KHZ UCS3 Series 

 

 تغذیه دستگاه -2-3
 ولتاژ تغذیه و توان مصرفی

 ماکزیممتوان مصرفی  توان مصرفی )در شرایط معمول کارکرد( ولتاژ تغذیه
 1W 2Wتا  24VDC 1/2Wتا  15

 

 خروجی سنسور -3
 سیگنال خروجی -3-1

 تعداد استاندارد نوع خروجی
 عدد 20mA 5-4 آنالوگ

 عددRS485 5 شبکه

 

 اتصالات الکتریکی -4

 دیاگرام اتصال -4-1
 نشان داده شده است. PLCدر تصاویر زیر دیاگرام های مختلف اتصال بین سنسور و 

 یکی باشد. DCSیا  PLC( با زمین سیستم GNDتمامی حالات اتصال، ضروریست زمین دستگاه )* در 

 

 
 

 
 

 PLCبا کارت های  UNLOOP( دیاگرام اتصال PLC cبا کارت های  LOOP( دیاگرام اتصال PLC bبا کارت های  LOOP( اتصال a -3تصویر 

 

 

(a) 

(b) (c) 
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 RS485ارتباط  -4-2

های متفاوت سنسور را به طور موازی و با آدرس 32توان می RS485 مدباس با استفاده پرتکل UCS2/UCS3جهت مانیتورینگ و کنترل سنسورهای سری 
نرم افزار مانیتورینگ مورد  با کامپیوتر ارتباط داد. RS485 to USB/RS232متصل نمود و کابل خروجی را با استفاده از مبدل استاندارد  مانند تصویر زیر با یکدیگر

 و یا هر نوع نرم افزار استاندارد دیگر باشد. PEC SV سری نرم افزار پیکربندی ،PEC S1/S2تواند نرم افزار استفاده می
  ( به آن متصل باشد.GNDاز نوع استاندارد بوده و ترمینال زمین دستگاه ) RS485 to USB/RS232* بسیار حائز اهمیت است که مبدل 

 

 
 

 
 RS485دیاگرام ارتباط  -4تصویر
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 UCS3/UCS2باشد. در این ارتباط حداکثر دو عدد سنسور سری مانند دیاگرام زیر می LUT93با ترانسمیترهای سری  UCS3/UCS2ارتباط سنسورهای سری 
 باشد. قابل کنترل می

 قابل کنترل باشند. LUT93باشد تا توسط کنترلر  2و دیگری  5* ضروریست در این ارتباط آدرس یکی از سنسورها 

 

 
 

 
 

 

 

 

 LUT93با کنترلرهای سری  UCS3دیاگرام ارتباطی سنسورهای سری  -5تصویر
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 RS485پرتکل سخت افزاری  -4-2-1
 گردد.با به کارگیری پرتکل ذکر شده در جدول زیر ارسال می (Master Device)دستگاه اصلی پاکت اطلاعاتی 

 
Baud rate: 19200bps, Parity: none, Stop bit: 1 
 

data description range Example 

byte#1 Destination address 1..32  

CS=sum of all number in byte format 

Ex1: 1+254+1+0+0 

Ex2: 2+254+1+0+1 

byte#2 Source address 254 

byte#3 Packet number 1 

byte#4 request 0 

byte#5 CS CS=sum of all 

number in byte 

format 

 

 :باشدپاسخ سنسور به دستگاه اصلی نیز با فرمت زیر می

 

data description range 

byte#1 Destination address 254 

byte#2 Source address 1..32 

byte#3 Packet number 1 

byte#4 Request 0 

byte#5 Measured distance (msb byte) Dis=(msb*256) + lsb 

byte#6 Measured distance (lsb byte) 

byte#7 Reserved 0 

byte#8 Temperature 0-125 

byte#9 Service info Not used 

byte#10 Service info 

byte#11 CS Sum of all bytes in packet 

 
 .استاندارد نیز استفاده نمود RTU MODBUSتوان از پرتکل علاوه بر پرتکل مذکور می UCS3در سنسورهای سری * 
 

 پرتکل مدباس -4-2-1-1

 :گهولدین هایخواندن ریجیستر
 

 فرمت درستور ارسالی

CRC16 
(2 Byte) 

Quantity of 

Registers 
(2 Byte) 

Starting Address 
(2 Byte) 

Function code 
(1 Byte) 

Slave Address 
(2 Byte) 

CRC 0x0010 0x0005 0x0003 آدرس سنسور مورد نظر 
 

 فرمت پاسخ دریافتی
CRC16 
(2 Byte) 

Register value 
(16*2 Byte) 

Byte count 
(1 Byte) 

Function code 
(1 Byte) 

Slave Address 
(2 Byte) 

CRC Data 16*2 Byte 0x0003 آدرس سنسور مورد نظر 
 

  Wordدیتا به فرمت  56، شامل Dataساختار بسته 
Word #7 Word #6 Word #5 Word #4 Word #3 Word #2 Word #1 Word#0 
Sec THD First THD TX Voltage Avg 4-20 Cal 20mA Dist 4mA Dist Address 

Word #15 Word #14 Word #13 Word #12 Word #11 Word #10 Word #9 Word #8 
Res Res Res Res Zero Range Lim Max Ring T Burst Num 
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 :خواندن ریجیسترهای ورودی
 فرمت درستور ارسالی

CRC16 
(2 Byte) 

Quantity of Registers 
(2 Byte) 

Starting Address 
(2 Byte) 

Function code 
(1 Byte) 

Slave Address 
(2 Byte) 

CRC 0x0005 0x0000 0x0004 آدرس سنسور مورد نظر 
 فرمت پاسخ دریافتی

CRC16 
(2 Byte) 

Register value 
(5*2 Byte) 

Byte count 
(1 Byte) 

Function code 
(1 Byte) 

Slave Address 
(2 Byte) 

CRC Data 5*2 Byte 0x0004 آدرس سنسور مورد نظر 
  Wordدیتا به فرمت  1شامل  Dataساختار بسته 

Word#4 Word#3 Word#2 Word#1 Word#0 

Ring Time 4-20mA Output Temperature (°C) Distance from head 

of Sensor (mm) 
Distance with Zero 

(mm) 
 

 نصب سنسور -5
 UCS3نکات نصب سنسورهای سری  -5-1

برای اطمینان از عملکرد صحیح ترانسمیتر، ضروریست سنسور 

 اولتراسونیک مطابق با نکات ذیل در محل صحیح خود نصب گردد:

 گردددر بالای سطح مواد نصب  سنسور 

 کندنصب عمودی سنسور، بازگشت ماکزیمم اکو را تضمین می 

  موانع در مسیر زاویه پرتو باعث تولید اکوهای مخرب بسیار قوی

 .الامکان مسیر پرتو سنسورها خالی باشدشوند؛ حتیمی

 های ناخواسته در پردازشگر از آشکار شدن شکلناب جهت اجت

فاصله تا  1mبه ازای هر  سنسورمرکز  الامکانترانسمیتر، حتی

 باشد از دیواره تانکر فاصله داشته 11cmحداقل  سطح،

 تا دیواره تانکر  سنسورحداقل فاصله  ،برای جلوگیری از تلفات اکو

30cm گرددپیشنهاد می 

 انعکاس دهنده های صوتی ضعیفی هستند( های کف آلود )که مایع

قدرت اکوهای بازگشتی را کاهش می دهند. بهتر است ترانسمیتر 

 .دداست نصب گر ترروی ناحیه ای از مایع که زلال

-ای نصب میبر روی لوله 4در مواردی که فلنج ترانسمیتر مانند شکل 

 ت گردد:گردد، بهتر است در محاسبه قطر و طول لوله از رابطه زیر تبعی
b>150mm , a<3b 

 شرایط نصب -5-2
  نشان داده شده،  1که در شکل  2نصب سنسور در موقعیت شماره

های تقریبی برای محل نصب سنسور، گردد. یکی از مکانتوصیه نمی

 از دیواره تانکر به میزان  فاصله

 
 قطر تانکر است 

  1نشان داده شده در شکل  3از نصب سنسور در موقعیت شماره 
 اجتناب گردد

 ها، سنسورهای دما از قرار نداشتن محل تجهیزاتی مانند لیمیت سوئیچ
در مسیر پرتوی سنسور، اطمینان  1در شکل  4و ... مانند شماره 

 حاصل گردد

 نشان داده شده  1ماره با ش 1ها که در شکل کنندهتجهیزاتی مانند گرم
گیری است، در صورتی که در مسیر پرتو قرار گیرند در دقت اندازه

 باشنددستگاه تأثیر گذار می
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جداره مخزن حداقل فاصله قابل اطمینان نصب سنسور تا  rدر این جدول  مشخص شده است. 6در جدول شماره  UCS3زاویه انتشار پرتو سنسورهای سری 
 باشد.می

 6جدول 

 rماکزیمم شعاع پرتوی ایجاد شده  ماکزیمم رنج اندازه گیری αزاویه انتشار  سنسور

UCS3-AXX 12° 4m 0.84m 
UCS3-BXX 12° 7m 1.47m 
UCS3-CXX 12° 10m 2.1m 
UCS3-DXX 12° 15m 3.15m 

 

 ابعاد نصب -5-3
 د. مشخصات و ابعادنباشمیانواع تانکرها و مخازن بر روی تعبیه شده در قسمت انتهایی، قابل نصب  11/2"استاندارد  با وجود رزوه UCS3سنسورهای سری 

 شده است.مشخص  7در جدولمحل نصب سنسور 

 

 7جدول 

 گام a b سنسور

UCS3- XXX 48mm 50mm 18 

 باشد.می PG13.5* ورودی کابل سنسور از طریق گلند استاندارد شماره 

 سنسورابعاد  -5-4

 

 * کلیه ابعاد بر حسب میلیمتر درج گردیده اند.
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 الگوی پرتوی ارسالی -6

 برای رنج های مختلف در تصویر زیر نمایش داده شده است. الگوی پرتوی ارسالی توسط سنسور اولتراسونیک

 
 

 کد سفارش محصول -7
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 UCS3 سری سنسورهای سطحماژول تنظیمات محلی و نمایشگر 

 UCS3 Series Level Transmitter Display & Setting Madule 

 
 سنسور پارامترهایکاربری مربوط به تنظیم 

تنظیمات انجام جهت نیز و  گرافیکی LCDنمایشگر  ،E ، ↓،  ↑از کلیدهای  UCS3سری  گیری سنسورهاینظیم و مانیتورینگ پارامترهای اندازهدر ت
، میلی آمپر 21تا  4، تنظیماتی ضروری شامل تنظیم سطوح از طریق کلیدهای محلیتنظیمات قابل اعمال گردد. استفاده می پیشرفته از نرم افزار مربوطه

Zero  ،Avg )و تعیین آدرس سنسور در شبکه  )میانگین گیریRS485 تعیین مشخصات تانکر، تنظیمات پیشرفته تر علاوه بر موارده ذکر شده شامل باشد. می
و  RS485که از طریق پرت  استگیری منطبق با کاربرد و سایر تنظیمات مورد نیاز ، تعیین الگوریتم اندازههای ارسالیتعداد سیگنال ،تنظیم قدرت فرستندگی

 باشد.امکان پذیر می افزار مربوطهنرم

 
 

 کاربری تنظیمات محلی -8

 

 صفحه نمایش: -8-1
 LCD 48*16PX  (2*8صفحه نمایش مورد استفاده در این ماژول، از نوع 

 باشد.کاراکتر( می

 گیری:نمایش پارامترهای اندازه -8-2
گیری شده توسط سنسور در هر لحظه و با استفاده مقدار پارامترهای اندازه

ماژول نمایشگر، قابل نمایش هستند. این پارامترها  ↓،  ↑از کلیدهای 
 باشند.شامل موارد ذیل می

8-2-1- LEVEL mm 
LEVEL باشد اولین پارامتر نمایش داده شده توسط ماژول نمایشگر می

توسط  سطح پر مخزن )که با کم کردن فاصله اندازه گیری شدهکه مقدار 
میلی  در هر لحظه بر حسب را آید(از ارتفاع کل تانکر به دست می سنسور

در صورتی که منوی نمایشگر در هر بخشی از  دهد.نمایش می متر
نمایش قرار گیرد، بعد از گذشت یک دقیقه به طور خودکار به صفحه 

 گردد.نمایش این پارامتر بر می

8-2-2- DIST mm 
ماژول  ↓و با فشردن کلید  LEVELمقدار این پارامتر پس از پارامتر 

بین گیری شده که مقدار فاصله اندازهشود. نمایشگر، نمایش داده می
 دهد.نمایش می میلی متر در هر لحظه بر حسب سنسور تا سطح مواد را

8-2-3- S RING uS 
ماژول  ↓و با فشردن کلید  DISTمقدار این پارامتر پس از پارامتر 

زمان گذرای سنسور شود. این پارامتر مقدار نمایشگر، نمایش داده می
دهد. این مقادیر جهت تنظیمات اولتراسونیک را در هر لحظه نمایش می

 گیرند.پیشرفته مربوط به سرویس دستگاه، مورد استفاده قرار می
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8-2-4- IOUT mA 

ماژول  ↓و با فشردن کلید  S RINGمقدار این پارامتر پس از پارامتر 
تا  4پارامتر مقدار جریان خروجی پرت شود. این نمایشگر، نمایش داده می

 دهد.میلی آمپر دستگاه را در هر لحظه نمایش می 21

 

 8-2-5- TEMP 'C 
ماژول  ↓و با فشردن کلید  IOUTمقدار این پارامتر پس از پارامتر 

شود. این پارامتر مقدار دمای محل نصب نمایشگر، نمایش داده می
  دهد.سنسور را در هر لحظه نمایش می

 

 تنظیم و کالیبره سنسور -8-3
گیری جهت ورود به قسمت تنظیم و کالیبره پرت خروجی و مقادیر اندازه

 شود.ثانیه فشرده می 2به مدت  Eسنسور، کلید 
 

 (:SEN ADR ) تنظیم آدرس سنسور -8-3-1
، تنظیمات وارد بخش تعیین آدرس سنسور در Eبا اولین بار فشردن کلید 

 و ↑گردد. در این بخش آدرس سنسور توسط کلیدهای می RS485شبکه 
 باشد.قابل تنظیم می 35تا  1در محدوده بین  ↓
 

 20mA-4تعیین سطوح  -8-3-2
 ↓،  ↑سنسور به سادگی و توسط کلیدهای  20mA-4تنظیم مقدار خروجی 

باشد. در این حالت با به کار تعبیه شده بر روی ماژول قابل اعمال می E و
برای جریان  mmابتدا مقدار سطح را بر حسب  ،↓ و ↑کلیدهایگیری 

4mA  تعیین گردیده سپس با فشردن کلیدE  مقدار مورد نظر تأیید و وارد
 گردد.همانند حالت قبل می 20mAبخش تنظیم سطح جریان 

 

 ( ZEROگیری ) تعیین سطح صفر اندازه -8-3-3
پائین تر از سطح صفر  سنسور بالاتر و یا در این قسمت در صورتی که 

را به همان میزان  ZEROتوان مقدار پارامتر نصب شده باشد، می مخزن
های خروجی به ترتیب کاهش یا افزایش داد تا در نمایشگر و نیز پرت

 دستگاه مقدار صحیح سطح نمایش داده شود.
  

 ( AVGهای متوسط گیری ) تعیین تعداد نمونه  -8-3-4
جهت  ،↓ و ↑های و با استفاده از کلید AVGدر این قسمت از پارامتر 

-های مورد استفاده برای متوسط گیری سطح اندازهتعیین تعداد نمونه

ها برای سطوحی که شود. افزایش تعداد نمونهگیری شده استفاده می
 باشد. کمی با تلاطم همراه هستند، مفید می

 

 

 

 

 

 در شبکهکاربری تنظیمات  -9
 تنظیمات پیشرفته از طریق نرم افزار -9-1

 باشند:شامل موارد زیر می آن ای و با کاربری ساده طراحی شده که پارامترهایافزاری حرفهتر، نرمجهت اعمال تنظیمات پیشرفته
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 (Sensor Configuration)پیکربندی سنسور -9-1-1

 Name (1 to 8 char) 
ای بسته به نام ویژهبه اختیار برای هر دستگاه در این بخش  

حرف برای هر نام  8)حداکثر  شوده میمحل آن در نظر گرفت
 (استقابل اعمال 

 
 Address (1..32) 

با وارد نمودن آدرس دستگاه در کادر مربوطه،  در این بخش
های قرار گرفته در شبکه به صورت کدام از دستگاههر 

 گرددمیتنظیم  قابل جداگانه
 

 Relay ON/OFF Distance (cm) 
در این بخش با اعمال فاصله سطح مواد تا سنسور بر حسب  

cm سطحی که رله خروجی دستگاه باید فعال گردد تعیین ،
 ULV)این بخش از نرم افزار برای سنسورهای سری  شودمی
 در نظر گرفته شده است( LUT92و 
 

 4~20mA Distance (cm) 
دستگاه   20mA-4این بخش جهت تنظیم محدوده خروجی 

-می cmبرحسب  "فاصله سطح مورد نظر تا سنسور"برای 

باشد به این معنا که فاصله سنسور تا پائین ترین سطح مخزن 
وارد نموده و فاصله سنسور تا  4mA Distanceرا در بخش 

وارد  20mA Distanceبالاترین سطح مخزن نیز در بخش 
گردد. همچنین با کم کردن این مقادیر از ارتفاع کل می

گیری اندازه"برای  به صورت معکوس مخزن، خروجی جریان
 گردد. تنظیم می "سطح مواد از کف مخزن

 
 4-20mA CAL 

دستگاه  20mA~4این بخش جهت کالیبراسیون خروجی  

. روش کار به این صورت است که گیردمورد استفاده قرار می

 20mA out forافزار گزینه نرم Sensor Dataابتدا در بخش 

calibration  فعال سپس با استفاده از یک آمپرمتر دقیق 

گیری اندازه سنسور 20mA-4مقدار جریان در پرت خروجی 

گیری شده در داخل کادر مقدار اندازهشود. با وارد نمودن یم

 گردد.یترانسمیتر کالیبره م 20mA-4خروجی  ،مربوطه

 

 Measuring Algorithm 
گیری در این بخش شماره الگوریتم مورد نظر جهت اندازه 

)الگوریتم های مختلف برای شرایط  گردددستگاه اعمال می

 اند(شدهطی متفاوت در نظر گرفته محی

 

 Averaging 

گیری جهت عمل های اندازهدر این بخش تعداد نمونه
برای ) گرددتعیین می 511تا  5گیری سنسور بین متوسط

محیط های با تلاطم و یا با تغییرات زیاد بهتر است تعداد 
 (گیری افزایش یابدنمونه های اندازه

 

 TX Power (1..3) 
سته به فاصله و در این بخش قدرت فرستندگی سنسور ب 

 باشدقابل تغییر می 3تا  5رایط محیطی از ش
 

 TX Burst num (5..50) 

های خروجی سنسور در بین هر بار در این بخش تعداد پالس 
گردد )برای رنج فاصله زیاد و مواد نمونه برداری آن تعیین می

 بالا بهتر است این مقدار بیشینه باشد(با جذب 
 

 THD LEVEL(0-255) H  L 

در این بخش سطح گیرندگی سنسور در ابتدا و انتهای رنج 
 باشدقابل تنظیم می 211تا  1گیری بین اندازه

 

 Number of F.E (1..5) 
در  (False Echoes)در این بخش تعداد اکوهای مخرب 

-گردند تا در آنالیز سیگنالگیری سنسور تعیین میمسیر اندازه

 های برگشتی درنظر گرفته نشوند
 

 READ INFORMATION 

با کلیک بر روی این باکس تنظیمات سنسور مربوطه در  
 شودنمایش داده می Sensor Information بخش

 

 SET CONFIG INFORMATION 

توان تنظیمات صورت گرفته با کلیک بر روی این باکس می 
 را به سنسور اعمال نمود.

 

 (Sensor Selection)انتخاب سنسور  -9-1-2
 Address in Network 

 32تا  5بین  RS485در این بخش آدرس سنسور در شبکه 
 READ INFORMATIONتعیین شده و با انتخاب باکس 

 Sensor Informationاطلاعات همان سنسور در بخش 
. در صورت اتصال یک سنسور به شبکه و شودنمایش داده می

 Notعدم اطلاع از شماره آدرس سنسور، کافیست گزینه 

Known Address  فعال و باکسREAD 

INFORMATION  انتخاب گردد تا اطلاعات سنسور متصل
 نمایش داده شود. Sensor Informationشده در بخش 

 

 (Sensor Information) اطلاعات سنسور -9-1-3
و تعیین  READ INFORMATIONبا انتخاب گزینه 

، اطلاعات سنسور مربوطه در RS485آدرس سنسور در شبکه 
 شود. نمایش داده میاین بخش 
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 (Reflection Graph) های دریافتیگراف سیگنال -9-1-4

 های دریافتی توسط سنسوردر این قسمت کلیه انعکاس 
به عنوان فاصله  )گراف سبز رنگ( و نیز انعکاس انتخاب شده

به صورت گرافیکی  ،توسط دستگاه )گراف قرمز رنگ( تا سطح
 شود.نمایش داده می

 

 (Sensor Data)اطلاعات تحلیلی سنسور  -9-1-5

عمومی دستگاه شامل فاصله  تحلیلی و در این بخش اطلاعات

گیری شده، دمای محیط، مقدار جریان اندازه

، وضعیت رله و آدرس سنسور مربوطه (20mA~4)خروجی

 شود.نمایش داده می

 

 20mA out for calibration 
 20mA-4از این گزینه برای کالیبراسیون خروجی جریان 

گردد به نحوی که ابتدا این گزینه انتخاب شده استفاده می
-4سپس با استفاده از یک آمپرمتر دقیق مقدار جریان پرت 

20mA با وارد نمودن مقدار شودگیری میترانسمیتر اندازه .
فعال  نرم افزار و 20mA CAL-4 گیری شده در بخش اندازه

، SET CONFIG INFORMATIONکردن باکس 
 گرددکالیبره می 20mA-4خروجی جریان 

 

 INFO 

مربوط به تنظیمات سنسور با فعال نمودن این گزینه اطلاعات 
 . گرددمی ارسال RS485پرت  از طریق

 
 GRAPH 

با فعال نمودن این گزینه گراف اکوهای برگشتی در بخش 
Reflection Graph شود. جهت ارسال نمایش داده می

بایست ، میRS485به هر سنسور در شبکه گراف اطلاعات 
 این گزینه فعال باشد.

 

 

 

 شرایط گارانتی: -11
 .خواهد داشتبا شرایط ذکر شده در ذیل  گارانتی تعمیر سال سه چهار ماه گارانتی تعویض و این دستگاه از تاریخ فروش به مدت

 مخدوش شدن برچسب ضمانت دستگاه 

 شکستگی و ضرب دیدگی ظاهری 

 تعمیر توسط تعمیرکاران غیرمجاز 

 صدمات ناشی از حمل و نقل 

 


